Fla. 1

ESEMP) DI
25 ® 27 28
2 22-' 23 24
17 18 19 20
12 1 is 16
9 10 1 12
5 6 7 8
B L C R Y

NUMERAZIONE :

7 14 21 28
@ 13 20 e7
S 12 19 26
4 1 18 2s
3 1o 17 24
2 ) 16 23
. | 18 Ae |22
max (L=j)= 7
10 3 13 1&

o

max (L-j)= 7

12
1o

)



FIG.2a

Sistemi di riferimento (ser\ern.\.t e lbcn!.t.)
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SIMBOLOGIA ADOTTATA PER | PROFIL]
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OPERATORE "MASTER SLAVE" PER IMPALCATI A FALDA"

MODEUAZIONE CORRETTA MODELLAZIONE NON CORRETTA
nodo 3 ° MASTER" Impalcato nodo 3 " mastee" impalcate 1
nodi 2e¢ 4 nodi "LIBERI" nod( 2e 4 stave impaleato |
travi 2-3 e 3-4 con  AMPLIFICAZIONE (equivale ad applicare L pendslo

ASSIALE" rigido Fra { nodi 2e 4)
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BIBLIOTECA VINCOLI
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LA SIMULAZIONE

Filg. 6 b

DI PARTICOLARI VINCOLI

Esempio di simulazione vincolo rigido :
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FIG. 7 a
BIBLIOTECA ELEMENT! ASTE !
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ELEMENTO PANNELLO
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FIG. 8

MATRICI TRASLANTI € VETTORE LATERALE"
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